Tutorial — GTR Processor



Modo 1 — Inserindo a Base
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1. Na pagina inicial do GTR
Processor, clique com o
botao direito do mouse em
“Observacoes”

2. Na janela aberta, clique
na opcao “Importar...”
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= | Novo Projeto
----- | : COrbitas
----- | A Fechamentos

AR KN SR E

S it GLONASS RINEX [*.77G,*RN.mod)
Orbita GNSS misturado RINEX {*.27P,*MN mod)

Orbita GPS RINEX (*.77N, "GN o)

Orbita transmitida (*.orb)

Orbitas Precisas (*sp3)

GENEQ (" bin)

Geo-Plus Vision Temain (*mdb)
Hora {*.clk,”clk_30s)
MicraSurvey (" raw)

NovAtel PDC {* pdc)

Observacdo (".obs)

Cbservacdo RINEX (*. 770,70 m)

Projeto GMSS (" .gps)
Projeto GNSSF‘ (".gnssp)

Orbita Galileo RINEX (" 77L"EN mx)

Observacdo comprimido RINEX {".770,70.cnx)
Projeto GMS (GeoMobileSolution) (*.emp)

| Arquiva ID arg. de Obs. Tipo ‘f‘ Inicio |D|.||E|qao |Cobert|.na Intervalo Marcos |SHN
i Y
G Abrir =5
Examinar: . 26_08 j & IC:F ' 3
Mame ‘ Data de modificag... Ti
|| _03124004-655320110.GTR 07,/01/2002 20:50 Al
|| _03124007-655320110.GTR 07/01/2002 20:43 Al
|| _03134009-655320110.GTR. 07,/01/2002 20:36 Al
L | _03124010-655320110.GTR. 07/01/2002 20:38 A
|| _03124012-655320110.GTR 07/01/2002 20:31 Al
€ I b
Nome: |"_03124D12-6553201 10.GTR" "_03124004-46* Abrir 4
Tipo: TechGea GTR (*gir} | Cancslar |
Orbita BeiDou RINEX (" 72C,"CN o)

3. Procure os arquivos
gue representam os
pontos coletados

4. Selecione todos os
pontos e clique em
‘Abrir”

5. Observacgao: Esses
arquivos estarao na
extensao *.gtr
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GO-RETeOCed ey Ad Mk XBEE
e m N AP 4 J@IW@\’Q@\@@\M&&E@%\ R R4 LMNIT E

] Arqunro ID arg. de Obs. |Tpo | \ Inicio | Duragdo |Cobertum | Intervalo Marcos |SJ’I\I |
5 ] Now P“_"m [ e'\dados_aps_sub\aula_25_.. _03124004_65 TechGeo G 25/08/201513:39:4299 01264500 100.00% 5 0 03124004
J’%‘ f;:t:mems [ e’dados_gps_subaula_25_.. _03124007_65 TechGeo G 25/08/201513:35:42.99 00:16:35.00 B550% 55 0 03124007
[o® e'\dados_gps_sub‘aula_25_... _03124009_85 TechGeo G 25/08/201513:371255 01:2515.00 100.00% bs 0 03124009
..... nies-Base [o% e’\dados_gps_subaula_25_... _03124010_65 TechGeo G 25/08/2015 13:36:42.99 01:29:40.00 100.00% Gs 0 03124010 D O m e S m O m O d O q u e a
""" Jﬁ‘ Méveis [ e’dados_gps_subaula_25 .. _03124012_65 TechGeos G 25/08/2015 13:37:37.99 01:28:45.00 100.00% 55 0 03124012 . ~
N . — importagao dos pontos

-

_ - faca a importacao da
= Jemom base:

Maome Data de moedificag.. Ti
| |sppi2361.150 25/08,/2015 05:54 A

. ' 6. Novamente, em

Nome: |sppi2361.150 Abrir

o ~ V44

R G — Observacoes”, faca a
Orbita BeiDou RINEX -.77C, CN.mi) ) )

oo g R . ~
GutaGre RIEEC o) importacao da base
Orbita transmitida (*.arb)
Orbitas Precisas (*sp3)
GENEQ [* bin)
Geo-Plus VisionTemain (*.mdb)

Sy 7. O arquivo deve ser
T i do tipo Observacao

Projeto GMS {GeoMobilzSolution) (.emp)
Projeto GNSS (*.gps)

Projeto GNSSP (*.gnssp) R I N E X
Septentrio SBF (~sbf)

SurvCE (".crd,” rw5)

TechGeo GTR (".gtr)

TechGeo PGL (*pal)
Outro =)

5 arquivos |5 arquives moveis v
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0~ @E RAE k@Y A D% ER W B W
[EX= @.aqam@ e | @ @ | A, |19 R
J Jﬁ\@@\ﬁ@é\ﬁ@\&\ﬁﬁw%\kﬁﬁ’.@ﬁ@ |
Arquwo ID ang. de Obs. 4 Inicio Duragao Cobertura Intervalo
= | | MNovo Projeto
6 PR [\dados_gps_sub\26.08\_03124004-655320110.0bs 26/08/2015 07:46:32.99 01:05:55.00
----- rbitas Analisar
}_& (o F\dados_gps_sub‘\26.08\_03124007-655320110.0bs G 26/08/2015 07:24:4259 01:17:30.00 100.00% bs
----- Fechamertos 5
J.A [o% F\dados_gps_sub'26.08"_03124009-655320110.0bs v | Mével G 26/08/201507:45:12.59 01:.07:15.00 100.00% 5s
----- Linhas-Base e
J@k [ F\dados_gps_sub’\26.08%_03124010-655320110.0bs Eerstic G 26/08/2015 07:4157.99 01:10:15.00 100.00% 55
----- Maveis B
S.B [o% Fdados_gps_sub'26.08",_03124012-555320110.0bs e G 26/08/2015 07:44.17.99 01:.08:10.00 100.00% Bs
----- % Marcos Semi-cinematico
. E f\dados_gps_sub"26.08"\base"=ppi2381.150 G+R 25/08/2015 20:59:43.00 23:59:45.00 100.00% 158
----- Cbservacies | P
B Usar comeo referéncia
----- \LLU Trajetdrias
Importar...
Exportar para RINEX...
Selecionar Tedos
Remower
8 Propriedades...
| 1 | b
6 arquivos 5 arquivos moveis, 1 arquivos estaticos

8. Cliqgue com o botao
direito do mouse sobre
cada ponto e cligue em
“Propriedades...”
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BE - @.aq RO kT CYA D ISEIR W R WK R
J Jﬁ\lﬂ@\ﬁ@dﬁ@\&\ﬁﬁ%%\kﬁﬁ.@ﬁ@ |
= |  Novo — Arquwo |ID arg. de Obs. |Tpo | \ Inicio |DLIIEI1;EO |Cobertum |Irrten.'alo
gt ] [o% F\dados_aps_sub'26.08"_03124004-555320110.0bs _03124004_65 TechGeo G 26/08/2015 07:46:32.99 01:05:55.00 100.00% Bs
""" h Orotas (o F'dados_gpe_sub'\26.08\_03124007-655320110.0bs 03124007 65 TechGeo G 26/08/2015 07-34:42.93 01:17:30.00 100.00% 5s
..... F.edmmerrtos [o% F\dados_gps_sub'26.08"_03124009-655320110.0bs _03124009_65 TechGeo G 26/08/201507:45:12.59 01:.07:15.00 100.00% 5s
""" Jdk U'fhas'aase [ F\dodos_gps_sub’\26.08\_03124010-855320110.0bs _03124010_65 TochGeo G 26/08/201507:41:57.89 01:10:1500 10000%  5s
..... J‘_-Lﬁ Hovee [o% Fdados_gps_sub'26.08",_03124012-555320110.0bs _03124012_85 TechGeo G 26/08/2015 07:44.17.99 01:.08:10.00 100.00% Bs
lllll m Mercos R f\dados_gps_sub"26.08"\base"=ppi2381.150 SPPIZ331 RINEX G+R 25/08/2015 20:59:43.00 23:59:45.00 100.00% 158
----- Cbservacies |

_____ b 9. Digite a altura da

(oo = antena do GPS em

e _03124004_65 | Mareos.. | " . )
h.:rquil\-'o de Observagao de Mavel I n C | I n a ga O
Hara Inicial 26/08/2015 07:46:32.99

Haora Final 26/08/2015 08:52:27.99

Medidas daAntena————— ~ Dados Meteoroldgicos ——

tModelo IZenite2Heta vI J Temp. secal18.0

ressin |—mc-.r .
9 |[=— i 10. Clique em “OK”.

Altura 1.855 m Padries |
aK I ancelar | Dreletar | Ajuda |

4 n ]

6 arquivos 5 arquivos moveis, 1 arquivos estaticos
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W £ A m\m%ﬂ@\ﬁ@ A TR K b &AL dos pontos coletados e da

i
e

~ [
e = Eu = [ [ e e v ] DAse sao diferentes.
= JE"’OTW La &:\dados_gps_sub'24.08\ (... _03124004_65 TechGeo G 24/08/2015 13.49:42.99 01123500 10000% 55 0 03124004
------ itas
R [ e'\dados_aps_sub'24 08\ 0 _03124007_65 TechGeo G 24/08/20151350:32.99 01:11:3500 10000% 5 0 03124007 O t d
N W ETam;m (o e’dados_gps_sub\24.08\ 0. _03124009_65 TechGes G 24/08/2015 13534299 01:09.0000 10000% 5 0 03124009 p rog rama entenae q ue
o nhas-Bass
- (i e'dados_gps_sub\24.08\ 0. _03124010_65 TechGeos G 24/08/20151349:4299 01123500 10000% 5 0 03124010 I d
o o Moveis 1 adaglos_gps_sub’\24.08\ 0. 03124012 65 TechGeo G 24/08/2015 13:51:42.99 01:10:40.00 10000%  5s 0 03124012 OS po ntos CcoO eta 0OS
llllll Here E edgdos_gps_subh24.08%ba... SPPIZ361 RINEX G+R 23/08/2015 20:59:43.00 23:59:4500 9771% 158 1
I o estavam se movendo numa
b \L‘Lp Trajetérias . V4 ]
trajetoria.
G GTRP D
B Arquivo Editar Visualizar Andlises Ferramentas Janela Observagfes Ajud mmm

LU-AHI 6 008 km GolAs EMENRE R Como os GPS'’s foram
Mo s % AP A% 4% Qe &® AR kSN LRT estacionado em cada

E—— LN Duacio  |Cobetua | Intervalo e — pontO, é neceSSériO alterar

03124007

- de “Movel” para “Estatico”.

=] MNove Projeta
..... | ’ Orbitas

e’\dados_gps_sub’24.08\_0... _03124004_65 G G 24/08/2015 13:49:4259 01:12:35.00 100.00%
e’\dados_gps_sub®24.08\_0... _03124007_65 G G 24/08/2015 13:50:32.59 01:11:35.00 100.00%
e\dados_gps_sub’24.08\_0... _03124009_65 G G 24/08/2015 13:53:42.59 01:09:00.00 100.00%

— [

b S e e
i
3
o
o
o
o
o

' e\dados_gps_subM24.08\_0.. _03124010_65 z z 24/08/2015 13:49:42.99 01-12:3500 100.00% 03124010

""" oy Moveis T (E 24/08/2015 1351:4299 01:10:40.00 100.00% 03124012 . .

..... N | R o 2082015 20554300 23554500 8771 12. Para isso, selecione
..... i Oeovess :

""" b e 1 2|:_,,, todos os pontos com o
icone do automovel, e
S cligue com o botao direito
do mouse. Selecione a
opg¢ao “Estatico”.

6 arquivos
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ftens
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= | Nove Projeto

----- \Li Marcos

Arquivo

5% R«

|0 ang. de Obs.

Imicio

Duracdo

Inl:laruprucessamentu automatlcu z ‘ %‘ k ﬁ p p ﬁ

Intervalo

S/N

‘m e \dados_gps_sub*24.08_0...
e’dados_agps_sub™24 .08%_0. .
e \dados_gps_sub*24.08%_0...
e \dados_agps_sub24 08_0...
e’dados_agps_sub™24 .08%_0. ..
e\dados_gps_sub“24.08%ba...

_03124004_65

_03124007_65
_03124009_65
_03124010_65
_03124012_65
SPPI2361

TechGeo G 24/08/201513:49:4259 01:12:35.00 100.00% bs 1
TechGeo G 24/08/201513:50:32.99 01:11:35.00 100.00% Ss 1
TechGeo G 24/08/201513:53:4299 01:09:00.00 100.00% bs 1
TechGeo G 24/08/201513:454259 01:12:35.00 100.00% Ss 1
TechGeo G 24/08/201513:51:4299 01:10:40.00 100.00% b3 1

23/08/2015 20:59:43.00

23:559:45.00

----- [ Li Observagies

03124004
03124007
03124009
03124010
03124012

13. Para processar, clique em
“Iniciar o processamento
automatico”

14. Aguarde o processamento
dos dados.

G GTR Processor - Novo Projeto - [Gerenciador de Projeto] | = = |
¥ Arquivo Editar Visualizar Andlises Ferramentas Janels Observacées Ajuda [-]=] x]
-
i~ POE ke E AL MW R KR
IB0-5E808 0008 kive n
o) Yof
B = N AP A e « 28 2 ]
=
=1 |\D 2. dz Obs: Tipo |\ |\ |Duraw |chen ua | Intervalo |Marccs |S/N
= Novo Projeto
TR 6 R e:\dados_gps_sub\24.08\_{... _03124004_65 TechGeo 24/08/2015 13.49.42.98 01:123500 100.00% 5s 1 03124004
rbitas
ﬂ.& Jh = dedos_ops_sub\24 0800, _03124007_65 TechGeo G 24/08/2015 13503298 01:11:3500 100.00% 5 1 03124007
Fechamertos
HA T} =dados_ops_sub\24 08\ 0. _03124009_65 TechGeo G 24/08/2015 13534298 01:03:0000 100.00% 5s 1 03124008
Linhas-Base =
ﬂek Tl =dados_ops_sub\24.08 0. _03124010_65 TechGeo G 24/08/2015 13.49.42.98 01:123500 100.00% 5s 1 03124010
Méwveis =
ﬂ.ﬁ e-\dados_gps_sub\24.08\ ... _03124012_65 24/08/2015 1351:42.98 01:1040.00 100.00% 5 1 03124012
Marcos
A Al R eo\dados_aps_sub\24 08ba . SPPI2361 RINEX G+R_ 23/08/20152059:43.00 23:53:45.00 97.71% 155 1
j Observagies - ~
] = EE—
n}v Trajetérias
Em progresse
Total ——
Etapz:  Procurade esiacdes-base
lem:  [1/6] SPPI2361
Data/Hora em Disténcia Provedor Estago  Estado
¥ 2015/09/04 T0:25:44 Nada a tazer
Procura de estagdes-base
7 2015/09/04 1031:42 _03124004_65 1km  Rede Brasiers de Montoramerto Contiuo (RB...  sppi Alguns arquivos fattantes ou invalidos
% 2015/09/04 10:31:43 _03124004_85 60km Rede Brasikeia de Monitoramento Continuo (RB...  spca Alguns arquivos faltantes ou invélidos.
 2015/09/04 10:31:43 _03124004_65 83km  Rede Erasiera de Monttoramento Continuo (RB...  sesc  Importado
2015/09/04 10:31:44  _03124009_65 Leitura da base de dados
Combinagdo de estagBes-base
 2015/09/04 10:31:45 Nada afazer
Geragio de linhas-base
" 2015/09/04 10:31:46 5 vetor(s) geradols)
Geragio de trajetérias
 2015/09/04 10:31:47 Nada afazer
Procura de estagBes-base
2015/09/D4 10:48:12  SPPI2361 Okm  Rede Brasileira de Monitoramerto Continuo (RB...  sppi [1/1] Baixando arquivos de observagio ~
m ] v
() Mencs detalhes
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|R&- @.aq LGNSR i 1 LA VL
JJ Jﬁ\m%ﬁ%ﬁﬁmw%mﬁﬁﬁﬁ@ |

= | | Rr— | Arquiva |ID arg. de Obs. Tipo ; Inicio |D|.||E|qao |Cobert|.na Intervalo Marcos |SHN
ﬁ cusers‘userappdatatlocal...  EESC RINEX G+R 23/08/2015 20:55:43.00 23:59:4500 99598% 15s 1
sﬁ' Orbtas m e dados_gps_sub’\24.08°_0... 03124004 65 TechGeo G 24/08/2015 13:49:42.99 01:12:3500 100.00% 5g 1 03124004
'J_A F.edmmem::s E e’dados_gps_subM24.08%_0... _03124007_65 TechGeo G 24/08/201513:50:3259 01:11:35.00 100.00% 5s 1 03124007
b U'fha_s'aase i o\dados ops sub\2408\ 0 0312400965  TechGeo G 24/08/2015 13534299 01:090000 10000% 55 1 03124009
J'_-Lﬁ Hoveis E e’dados_gps_subM24.08% (... _03124010_65 TechGeo G 24/08/2015 13494259 01:12:35.00 100.00% Bs 1 03124010
Hercos E e’dados_gps_sub’\24.08%_0... _03124012_65 TechGeo G 24/08/201513:51:4299 01:10:40.00 100.00% LT 1 03124012
: = E edados_gps_sub'24.08'ba... SPPI2361 RINEX G+R 23/08/2015 20:55:43.00 23554500 5771% 158 1

15. Apos o
processamento, clique
“Ajustar a rede”

7 arquivos |1 arquivos de provedores de estagdes-base, 6 arquivos estaticos v
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e
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COORDENADAS DE CRMPO

GIR Processor 2.94

|Ex

LW =

p—

ibir as coordenadas de camps

Desvio padrio

X

b4

Rlt

16. Clique em “Exibir as
coordenadas de campo”.

Salve as coordenadas na
extensao *.txt.

Nao se esqueca de nomear
O arquivo corretamente,
distinguindo as
coordenadas de campo
(pré-processadas) das
coordenadas processadas.

.:.;.
=%

LA A Q-

QAR R BN LMN

[Exibir as coordenadas de campﬂl

| Projeto | Hovo Projeto |
| Modelo de Gedide |  <Nenhum>» |
| Si=tema de coordenadas | UTHM WG584 Auto |
| Modelo de Projegéo | Universal Transverse Mercator, Automatic (UTHM-4) |
| Datum | World Geodetic System — 1984 |
Marcos
| | | Posigédo
| Marco Cédigo | Solugéo | X T ALItEL
| | | (m) (m) (m)
|———————— F— Fm— e
I S5FFI (01) 48084M001 1 Desconhecido I 230476.249 T486969.184 561.880
| _03124004_65(01) 1 Desconhecido | 229638.265 T4B5B0B.993 568.735
| _03124007_6&5(01) 1 De=sconhecido | 228591.786 T485872.215 553.704
| _03124009_65(01) | Desconhecido | 229529.530 7485854.521 553.198
| _03124010_65(01) | Desconhecido | 229%585.815 7T485821.820 552.753
| _ 03124012 &5(01) | Desconhecido | 229%587.0%2 7T485780.653 578.569
Referencias
1 1 DPosigio 1
| Harco | X i A41tEl | Fonte Provedor
| | (m) (m) (m) 1
| === et +
| eesc | 200662.024 T563785.991 £24.5%0 |
|6 marco(s) |1 referéncials) |

G
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%, Arquivo Editar Visualizar Andlises Ferramentas Janela Ajuda HEER

B0-GEET @ Qe ki v A D i N 3l -
4. | = { -4

M =N A7 AR S R RY K Kk 2 [ [

P e T [ ] l( [ [}
e et S T ms coordenadas pés—processadasl 17 CI I q u e e m EXI b I r a S
GIR Processor 2.94 1 7 [ ]
_________________________________________________________________________________ 7

| Projeto | Hovo Projeto | COO rdenadas OS—
| Modelo de Gedide |  <Nenhum>» |

| Si=tema de coordenadas | UTHM WG584 Auto |

| Modelo de Projegéo | Universal Transverse Mercator, Automatic (UTHM-4) | ”

| Datum | World Geodetic System — 1984 | p ro Ce Ssa a S °

Marcos desde as Linhas-base

1 1 1 Poszigio | _Desvic padridoc | 1

| Harco | Solugdo | X T AItEl | X Y 4lt | Linha-base |

| | | (m} (m) (m) | (m) (m) (m) | =soma |

|———————— Fm————————— F— Fmm Fo— |

| SPEI o= | 230476.180 7486969.320 561.080 | * = = 1 s 1 Sa |Ve a S COO rd e n a d a S
| _03124004_&5 | = | 229639.735 T4B85808.218 545.358 | * ® A | [ 1

| _03124007_&5 | = | 229584 .561 T485869.879 545.086 | * = * & 1

| _03124009 &5 | * | 229523.319 7485857.591 545.324 | * * * | & | ~ *

| _03124010_6&5 | * | 229587.367 T485823.948 546.147 | * * * | & | n a eXte n S a O .txt °
| _03124012 &5 | * | 229586.184 T485775.99% 546.829 | * * * | & |

* Nio ajustado

Referencias

| | Posigédo | |

| Marco | X Y A1tEl | Fonte Provedor |

| | () (m) (m) ] |

|- +—————————— +——————— e |

| eesc | 200662.024 7T563785.991 8§24.590 | Provedor de Base Rede Brasileira de Monitoramento Continuo (RBMC) |
|6 marco(s) |1 referéncials)

G




soordenadas de Campo]
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e =@ Y
RE X

4
v Barra de status

Barra de ferramentas > 18. Para visualizar os

Novo Projeto pOntOS, C||que Nd aba

Coordenadas Pos-Processadas 1 9

COOEREDEMADAS DE
ETE Processor

I I

| Modelo de Gedide | <HNenhum> “wy J: . )
| 5S5istema de coordenadas | UIM WGS584 Auto V|Sua||zar *
| Modelo de Projecido | Universal Transverse Mercator, Automatic (UITM-

| Datum | World Geodetic System — 1984

19. Clique em “Plano”

Marcos

| | | Pozicgao

| Marco Codigo | Solugao | X ¥

I I I () ()
- +————— +--—

| SPFI(01) 48084M001 | Desconhecido | 230476.245% 7T7486%969.1384

| 03124004 b65(01) | Desconhecido | 229638.265 7T485808.993

| 03124007 65(01) | Desconhecido | 229591.786& 7T485872.215

| 03124009 65(01) | Desconhecido | 229529.530 7T485854.521

| 03124010 &5(01) | Desconhecido | 229585.815 7T485821.820



E GTR Processor - Movo Projeto - [Vista Plana] o=
[ Arquivo Editar Visualizar Andlises Ferramentas Janela Ajuda | _ || =5 || ® |

RO-EEHA @ O@ed kv AL ENE TR W
FEINEYS LT AOR LN CVEEINY-F: 1 =) - (I
. 20 20. Cligue em
“Comutar para o modo

de caixa de zoom”.

21. Selecione a regiao
dos pontos coletados.

=

LAl -
s 42 2

I 00 20000m O <co0om  [SH0R socoom |[ENNNG coooom  [EMRNRN 1ooooom [ESNONR 120000m NN 1<0000m [NSHONNR (coooom [N

ormutar para ¢ modo de caxa de zoom

|KY: 298745.587m 7572777 877Tm |UTM WGS84 Auto




E GTR Processor - Nove Projeto - [Vista Plana] —
[ Arquivo Editar Visualizar Andlises Ferramentas Janela Ajuda |_ || =] || x|

G0 -G 200 kT AT ENETRERE
e 5N AP AYK %k & QR R K 202000 E

22. Se der um zoom na
regiao de um ponto, é
possivel saber qual é o
numero do GPS
estacionado naquele
ponto.

B DOEN oo W com SR com DR com OGN com DR com SO oom SR com (OGN 1com  (NEDRENNN oom DR 220

|KY: 229650.392m T7485802.759m |UTM WGS84 Auto




Modo 2 — Processamento
Automatico



G GTR Processor - Movo Projeto - [Gerenciador de Projeto] =
e Arquivo Editar Visualizar Andlises Ferramentas Janela Observacées Ajud |_||E'||x|

B0-REHI A0S kTce A MK Rk R
Jﬁﬁlﬁlw\ﬁt?\ﬁ JRN@\Q%@E /AR ALKE RS RLHRTE EH

|ID arg. de Obs. Tipo |% |Ir1icio |DLIIEIQ§0 |Cobert|.na Intervalo |Marcos |SHN

E|| |N o Projeto

. 1 1. Na pagina inicial do GTR
ot Processor, clique com o
botao direito do mouse em

= “Observacoes”

2. Na janela aberta, clique
na opcao “Importar...”




G GTR Processor - Movo Projeto - [Gerenciador de Projeta]

| =

|

¢ Arquivo Editar Visualizar Andlises Ferramentas Janela Observagdes Ajuda

[ [=] %]

B6-BEQ

&

£ 1N

e
"in\l i

e

5| @A 5[ Wk W

e h AP A

= | Novo Projeto
----- | : COrbitas
----- | A Fechamentos

JRN@\Q%@E

AR KN SR E

S it GLONASS RINEX [*.77G,*RN.mod)

Orbita GMSS misturado RINEX (" 22P *MN )
Orbita GPS RINEX (*. 77N, GN mx)

Orbita Galileo RINEX (" 77L "EN m)

Orbita transmitida (*.orb)

Orbitas Precisas (*sp3)

GENEQ (" bin)

Geo-Plus Vision Temain (*mdb)

Hora (".clk.” clk_30s)

MicraSurvey (" raw)

NovAtel PDC {* pdc)

Observacdo (".obs)

Cbservacdo RINEX (*. 770,70 m)
Observacdo comprimido RINEX {".770,70.cnx)
Projeto GMS (GeoMobileSolution) (*.emp)
Projeto GMSS (" .gps)

F‘rojetc GNSSF‘ [ gnssp]

| Arquiva ID arg. de Obs. Tipo ‘f‘ Inicio |D|.||E|qao |Cobert|.na Intervalo Marcos |SHN
i Y
G Abrir =5
Examinar: . 26_08 j & IC:F ' 3
Mome ‘ Data de modificag... Ti
|| _03124004-655320110.GTR 07/01/2002 20:50 Al
|| _03124007-655320110.GTR 07/01/2002 20:43 Al
| _03124009-655320110.GTR 07/01/2002 20:36 Al
L | _03124010-655320110.GTR. 07/01/2002 20:38 A
|| _03124012-655320110.GTR 07/01/2002 20:31 Al
€ I | b
Nome: ['_03124012655320110.GTR" *_031240044 I | 4
Tipa: TechGeo GTR (*.gtr)
Orbita BeiDou RINEX (" 72C,"CN o)

3. Procure os arquivos
gue representam os
pontos coletados

4. Selecione todos os
pontos e clique em
‘Abrir”

5. Observacgao: Esses
arquivos estarao na
extensao *.gtr



G GTR Processor - Movo Projeto - [Gerenciador de Projeto]

T Arquivo Editar Visualizar Andlises Ferramentas Janela ObservagBes Ajuda HEER
BE- @.aq Q0008 kT Gy AL ETEIRK W R WK R
I Jﬁ\@%ﬁ%ﬁ@\&\ﬁﬁw%\ kﬁﬁ.@ﬁ@ |

= | | Novo Projeto

P f\dados_gps_sub“26.08"_03124004-655320110.0bs 26/08/2015 07:46:32.99 01:05:55.00

Analisar

Q f\dados_gps_sub®26.08"_03124007-655320110.0bs G 26/08/201507:34:42595 01:17:30.00
(o F\dados_gps_sub\26.08\_03124009-655320110.0bs v | Mével G 26/08/2015 07:45:12.39  01:07:15.00
[ F\dodos_gps_sub’\26.08\_03124010-855320110.0bs Eerstic G 26/08/2015 0741:57.99 01:10:15.00
[ F\dados_gps_sub\26.08\_03124012-655320110.0bs fose G 26/08/2015 07:44:17.99 01:08:10.00

Semi-cinematico

E f\dados_gps_sub"26.08"\base"=ppi2381.150

25/08/2015 20:59:43.00 23:59:45.00
| Usar como referéncia

Importar...
Exportar para RINEX...

Selecionar Todos

Remower

Propriedades...

4 n |

100.00%

100.00%
100.00%
100.00%
100.00%

bs
5s
5s
bs
15s

6 arquivos

5 arquivos moveis, 1 arquivos estaticos

6. Clique com o botao
direito do mouse sobre
cada ponto e cligue em
“Propriedades...”



G GTR Processor - Movo Projeto - [Gerenciador de Projeta]

| = E
it Arquivo Editar Visualizar Andlises Ferramentas Janela ObservacBes Ajuda |_ ||E'|| x|
BE - @.aq RO kT CYA D ISEIR W R WK R
J Jﬁ\lﬂ@\ﬁ@dﬁ@\&\ﬁﬁ%%\kﬁﬁ.@ﬁ@ |
= |  Novo — Arquwo |ID arg. de Obs. |Tpo | \ Inicio |DLIIEI1;EO |Cobertum |Irrten.'alo
gt ] [o% F\dados_aps_sub'26.08"_03124004-555320110.0bs _03124004_65 TechGeo G 26/08/2015 07:46:32.99 01:05:55.00 100.00% Bs
""" h Orotas (o F'dados_gpe_sub'\26.08\_03124007-655320110.0bs 03124007 65 TechGeo G 26/08/2015 07-34:42.93 01:17:30.00 100.00% 5s
..... F.edmmerrtos [o% F\dados_gps_sub'26.08"_03124009-655320110.0bs _03124009_65 TechGeo G 26/08/201507:45:12.59 01:.07:15.00 100.00% 5s
""" Jdk U'fhas'aase [ F\dodos_gps_sub’\26.08\_03124010-855320110.0bs _03124010_65 TochGeo G 26/08/201507:41:57.89 01:10:1500 10000%  5s
..... J‘_-Lﬁ Hovee [o% Fdados_gps_sub'26.08",_03124012-555320110.0bs _03124012_85 TechGeo G 26/08/2015 07:44.17.99 01:.08:10.00 100.00% Bs
lllll m Mercos R f\dados_gps_sub"26.08"\base"=ppi2381.150 SPPIZ331 RINEX G+R 25/08/2015 20:59:43.00 23:59:45.00 100.00% 158
----- Cbservacies |

_____ b 7. Digite a altura da

(oo = antena do GPS em

e _03124004_65 | Mareos.. | " . )
h.:rquil\-'o de Observagao de Mavel I n C | I n a ga O
Hara Inicial 26/08/2015 07:46:32.99

Haora Final 26/08/2015 08:52:27.99

Medidas daAntena————— ~ Dados Meteoroldgicos ——

tModelo IZenite2Heta vI J Temp. zeca|180
Frezszio 101325 mbar
Inclinag &

S 8. Cligue em “OK”.

Altura 1.855 m Padries |
aK I ancelar | Dreletar | Ajuda |

4 n ]

6 arquivos 5 arquivos moveis, 1 arquivos estaticos




_G_ GTR Processor - Movo Projeto - [Gerenciador de Projeto] - - e=nna
T Arquivo Editar Visualizar Andlises Ferramentas Janela Observacties  Ajuda |_ || 5‘" x|

BE - @.H@. RO T CYA D ISP R WK R
| N AP A Jﬁ\@@\ﬁ@dﬁ@\ﬁ\ﬁﬁ SESIL PIVF D el

hens ID arq. de Obs.

= |__ | Movo Projeto

6 dados_gps_: . _03124004_65 TechGeo G 1513:45:4299 01:12:35.00 00% s 03124004
rhitas
dados_gps_s ; . _03124007_65 TechGeo G 1513:50:32.99 01:11:35.00 100% s 03124007
Fechamentos
_03124009_65 TechGeo G 1513:53:42.95 01:09:00.00 . £ 03124009
Linhas-Base
_03124010_65 TechGeo G 1513:45:425% 01:12:35.00 I 5 03124010
Méweis
- h &l ] 24, 1513:51:42.99 01:10:40.00 L00% s 03124012
..... 'm Marcos Analisar
----- Cbservacies =

.
9. Selecione todos os

Usar como referéncia

pontos com o icone do

Exportar para RINEX...

automovel, e clique
com o botao direito do
mouse. Selecione a

opcao “Estatico”

..... lLo Trajetorias 9




G GTR Processor - Movo Projeto - [Gerenciador de Projeta]

e Arquivo Editar  Visualizar

Andlises  Ferramentas

Janela

Observagdes  Ajuda

B6-BEQ

&

[ £ 11N

ﬁ%l@a

N AP A Jﬁ\@@\ﬂ@é

= | | Novo Projeto

l Arquiva

e

o) |

’

ar o processamento automatico

Wﬂ\%\ R R

-2+ 10. Para processar,

cliqgue em “Iniciar o

1D arg. de Obs. f Inicio | Duraggo |Cobert|.ua Intervalo Marcos |SHN
e’dados_gps_sub\24.08%_0... _03124004_65 TechiGeo G 24/08/2015 13:45:42.599 01:12:35.00 100.00% bs 1 03124004
e’dados_gps_sub\24.08%_0.. _03124007_65 TechGeo G 24/08/201513:50:32.99 01:11:35.00 100.00% L] 1 03124007
e’dados_gps_sub\24.08%_0... _03124009_65 TechGeo G 24/08/201513:53:42.599 01:09:00.00 100.00% LH 1 03124009

e’ dados_gps_subM\24.08% (...

e dados_gps_sub’\24.08%_0... _|

_03124010_65

03124012_85

TechGeo

24/08/201513:45:42.59 01:12:35.00
24/08/201513:51:42.59 01:10:40.00

100.00%

03124010

bs 1 0312402

' processamento
automatico”

11. Aguarde o

processamento dos
dados.

=@ =

IG GTR Processor - Novo Projeto - [Gerenciador de Projeta]

2 Arquivo  Editar  Visualizar Analises  Ferramentas  Janela Observagdes  Ajuda == x
q S 4
< = EY &1 @% —\1 '4-
I20-GET a0 = 2
[y o
Me 5 NAP A Jﬁlm% A& &RY @Ifét‘&, R R RN
=T I Ao 1D arq. ds Obs Tipo |\mnn |Dum\;an |Cnbedum | Itervalo | Marcos |sm |
=[] MNove Frojto
T 6 ; evdados_gps_sub’24.08_0... _03124004_65 TechGeo G 24/08/201513:49:42.56 01:12:35.00 100.00% bs 1 03124004
; rbitas
J§ ; edados_gps_sub’\24.08_0... _03124007_65 TechGeo G 24/08/201513:50:32.99 01:11:35.00 100.00% 5s 1 03124007
; Fechamentos
J& ; evdados_gps_sub’\24.08_0... _03124009_65 TechGeo G 24/08/201513:53:42.99 01:09:00.00 100.00% 5s 1 03124009
E Linhas-Base
Jk ) evdados_gps_sub’\24.08_0... _03124010_65 TechGeo G 24/08/201513:49:42.99 01:12:35.00 100.00% 5s 1 03124010
; edados_gps_sub’\24.08_0... _03124012_65 TechGeo G 24/08/201513:51:42.99 01:10:40.00 100.00% 5s 1 03124012
— ™
L3 Pre-processamento (=] o
Fo LP Trejetorias
Em progresso
Total [
Etapa: Procura de estagbes-base
ltem: [5/5] _03124009_65
Data/Hora tem Disténcia Provedor Estagio  Estado m
W 2015/09/04 11:00:45  SPPI2361 59km  Rede Brasileira de Monitoramento Cortinuo (RE: spca Alguns anquivos fattartes ou invalidos
v 2015/09/04 11:00:45  SPPI2361 82km  Rede Brasileira de Monitoramento Cortinue (RB...  eesc Importado
2015/09/04 11:00:46  _03124009_65 Leitura da base de dados
Combinagdo de estagdes-base
v 2015/09/04 11:00:46 Nada a fazer
Geragio de linhas-base
v 2015/09/04 11:00:46 21 vetorls) gerado(s)
Geragio de trajetérias
" 2015/09/04 11:00:46 Nada a fazer
Procura de estagfes-base
& 2015/09/04 11:04:58  _03124004_65 1km Rede Brasieira de Monitoramento Cortinua (RB...  sppi Alguns arquives fattartes ou invalidos L
W 2015/09/04 11:04:58 03124004 65 B60km Rede Brasileira de Monitoramento Cortinuo (RB. spca Alguns arquives fattantes ou invalidos r
v 2015/09/04 11:04.58  _03124004_65 83km  Rede Brasileira de Monitoramento Cortinue (RB...  eesc Importado
2015/09/04 11:04:59  _03124009_65 Leitura da base de dados -
< m ] »
5 arquivos |5 arquivos estaticos () Menas detalhes




__G_ GTR Processor - Movo Projeto - [Sumario do Gltime processo] l = i

@(Arquivo Editar Visualizar Andlises Ferramentas  Janela Ajuda = || =] Quando O

3;% @ B L L
E% BN LD »le? ogpis processamento e feito

|U|t|m0 Processado . .

SRS 0 L0, PROCESS0 > Sem Inserir uma nase

GIR Processor 2.94

lhi m

e S— | escolhida , O programa

| Data de processamento | 04/09/2015 11:04:44.86 ((LOCARL)) |

| Sistema de coordenadas | UM WES5824 Auto |

| Modelo de Projegéo | Universal Transverse Mercator, Automatic (UTM-34) | p rocessa OS a OS e

| Datum | World Geodetic System — 13584 |

| Modelo de Gedide | <Nenhum> |
acordo com a base ceee,

LINHAS-BASE

l l _seawe N0 CASO a base

| Linhas-base Solucgao | Comprimento EM5 RDOP Fator de guallidade DJra(;Eo # Sat | Total Resolvido % EResol. 1 Con

| | (m} (m} ] | °

— Bttt Bt L e et

| 03124004 &5-sesc(01) L1l (flutuante) I 23145.721 0.183 0.22 0.0 01:12:35.00 11 221 291 100.00 | GBS Se eCIOna a pe O

| _03124004_65-_03124007_65(01) L1 (fixada) | 75.604 0.012 0.22 12.1 ©01:11:35.00 11 | 858 859 100.00 | GBS

| _03124004_65-_03124005_65(01) L1 (fixada) | 126.013 ©0.011 0o.22 10.2 01:08:35.00 11 | 823 823 100.00 | GPE . ~

| 03124004 65- 03124010 65(01) L1 (fixada) | 54.332 0.011 0.23 13.3 01:12:35.00 11 ] 871 871  100.00 | GBS ro ra ma OI a e Sa O

| _03124004 65-_ 03124012 65(01) L1 (fixada) | 63.004 0.012 0.24 9.4 01:10:35.00 11 | 847 847 100.00 1 GEE

| _03124007_&5-eesc (01) L1 (flutuante) | 83073.387 0.187 0.21 0.0 ©01:11:35.00 11 | 286 286 100.00 1 GEE ’ ’

| _03124007_65-_03124009_65(01) L1 (fixada) | T72.263 0.009 0.22 13.8 01:08:25.00 11 | 821 221 100.00 | GEs

| _03124007_65-_03124010_65(01) L1 (fixada) | 46.486 0.010 0.22 6.6 01:11:35.00 11 | 258 259 100.00 | GEs a r OS q u e es a a

| _03124007_6&5-_03124012_&5(01) L1 (fixada) | 94.227 0.012 0.24 10.8 ©01:10:25.00 11 | 845 845 100.00 | GBS ’

| 03124008 &5-eesc(01) L1l (flutuante) | 83059.977 0.131 0.21 0.0 01:09:00.00 11 | 278 276 100.00 | GBS

| 03124009 65- 03124010 _6&5(01) L1 (fixada) | 72.320 0.008 0.23 10.9 01:08:35.00 11 | 823 823 100.00 | GES km do |Oca| do

| _03124009 65-_ 03124012 65(01) L1 (fixada) | 102.987 0.010 0.25 8.7 01:08:40.00 11 | 824 g24 100.00 1 GEE

| _03124010 6€5-eesc(01) L1 (flutuante) | 83113.897 0.1%0 0.22 0.0 01:12:35.00 11 | 291 291 100.00 1 GEE

| _03124010 65-_03124012 65(01) L1 (fixada) | 47.948 0.009 0.26 21.5 01:10:35.00 11 | 247 247 100.00 | GEs M

| _03124012_ &5-eesc(01) L1l {(flutuante) | 8§3158.87 0.133 0.24 0.0 01:10:40.00 11 | 283 283 100.00 | GBS eva ntal I Ie nto. eVI O a

L] t N [} .t
essa dis dNCila, MuiItosS
flut t '
utuante, ou seja
€| 1 +
0 média do Marco 15 linhas-Base 0 trajetona




